ASIMO.PL

DOBRA STROMA ROBOTYKI

OGOLNY PODZIAt ROBOTOW ZE WZGLEDU NA FUNKCJONALNOSC:

1. Roboty eksperymentalne i badawczo — rozwojowe

roboty badawczo — rozwojowe, roboty eksperymentalne, prototypy naukowych jednostek badawczych i
komercyjnych centréw rozwojowych i inne

Przyktady:

Speecys-FC Waseda Talker 5 AquaPenguin

2. Roboty wojskowe i policyjne

roboty wojskowe i policyjne, antyterrorystyczne, pirotechniczne, zwiadowcze, inspekcyjno — zwiadowcze,
szpiegowskie, do rekonesansu, roboty monitorujgce otoczenie, roboty poszukujace i rozbrajajgce niebezpieczne
materiaty, (np. wybuchowe, chemiczne, biologiczne, radioaktywne, srodki bojowe), roboty interwencyjne,
patrolujgce, roboty czynnego ataku, defensywne, roboty bojowe, roboty transportowe do zastosowan militarnych,
roboty policyjne poszukiwawczo - ratunkowe, egzoszkielety dla zotnierzy, wojskowe i policyjne roboty do utylizacji i
zabezpieczania odpaddw, roboty dla strazy granicznej i strazy przybrzeznej, UGV (Unmanned Ground Vehicle), UCAV
(Unmanned Combat Aerial Vehicle) i inne

Przyktady:

EXPERT PackBot Protector X-45 BEAR Viper
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3. Roboty do uzytku osobistego i w domu

roboty do uzytku osobistego i w domu, roboty do gospodarstwa domowego, roboty czyszczace i sprzatajace, roboty
- pomocnicy, roboty domowe, roboty pilnujace i monitorujgce gospodarstwo domowe, roboty — straznicy, roboty
wyreczajace ludzi w codziennych czynnosciach, roboty — kosiarki, roboty dla oséb starszych i niepetnosprawnych,
roboty osobiste, roboty do rozrywki, interaktywne roboty - zabawki, roboty domowe odtwarzajgce muzyke, robo-
kity, roboty komunikacyjne i z ustugg teleobecnosci do zastosowar domowych i inne

Przyktady:
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Roomba i-Shovel Rovio Automower Twendy-One Verro

4. Roboty do uzytku publicznego

roboty ustugowe do uzytku publicznego, roboty pracujgce w miejscach publicznych, roboty komunikacyjne i z ustuga
teleobecnosci (z jedno- i dwukierunkowym przesytem obrazu wideo), roboty czyszczace i sprzatajace, roboty
inspekcyjne do zastosowan cywilnych, roboty inspekcyjne do réznych zastosowan, roboty inspekcyjne do rur
kanalizacyjnych i wentylacyjnych (pipe inspection robotic crawlers), roboty - straznicy, do ochrony i monitorowania
budynkéw uzytecznosci publicznej, roboty wyreczajgce ludzi w zastosowaniach publicznych, roboty do ochrony
budynkdéw uzytecznosci publicznej, roboty - koparki, roboty w budownictwie, roboty w lesnictwie, roboty rolnicze,
roboty cywilne do utylizacji i zabezpieczania odpaddw, roboty gaszace pozary, roboty na wyposazeniu stuzb
ratunkowych, roboty w biurach i administracji, roboty do tankowania paliwa, roboty do mycia samochoddw i
samolotdéw, roboty do przenoszenia ciezkich materiatéw, egzoszkielety cywile do wzmacniania sity cztowieka, roboty
na platformach wiertniczych (podwodne ramiona robotyczne ROV) i inne

Przyktady:

Intellibot SACI RIWEA Tondon TankPitStop Enryu
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5. Roboty eksploracyjne, poszukiwawcze i kosmiczne

roboty eksploracyjne (woda, ziemia, powietrze), poszukiwawcze i kosmiczne, roboty cywilne poszukiwawcze i
poszukiwawczo - ratunkowe, monitorujgce do zastosowan cywilnych (np. do monitorowania stanu zanieczyszczenia
wad lub powietrza), roboty cywilne zbierajgce informacje z otoczenia, roboty do eksploracji i przeszukiwania
terendw objetych katastrofg, roboty podwodne do eksploracji podwodnej, drony do eksploracji z powietrza i inne

Przykfady:

Odyssey IV Fulmar

6. Roboty medyczne i okotomedyczne

roboty medyczne, egzoszkielety medyczne, egzoszkielety rehabilitacyjne, roboty chirurgiczne, diagnostyczne,
rehabilitacyjne, do transportu probek i lekarstw w szpitalach, roboty komunikacyjne i z ustugg teleobecnosci do

zastosowan w szpitalach, inteligentne protezy i inne

Przyktady:

Robin Heart Da Vinci MrBot RP-7i HAL iPill
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7. Roboty do rozrywki, roboty - zabawki, edukacyjne

roboty do rozrywki, roboty — zabawki, roboty edukacyjne, interaktywne roboty - zabawki, roboty domowe
odtwarzajgce muzyke, roboty osobiste, robo-kity, konstrukcje na zawody robotéw, roboty treningowe i szkoleniowe i
inne

Przyktady:

i-SOBOT ROPID Aibo Qrio Rolly Roboquad

8. Roboty spoteczne, osobiste, interaktywne i terapeutyczne

roboty posiadajgce funkcje spoteczne i / lub zaawansowang interaktywnos¢ i inteligencje, roboty wchodzace w
zaawansowane interakcje z cztowiekiem, roboty wzorowane na cztowieku lub zwierzeciu, roboty spoteczne,
interaktywne, terapeutyczne, roboty - towarzysze, roboty - kompani, roboty emocjonalne, roboty dla ludzi starszych
i niepetnosprawnych, roboty recepcjonisci i przewodnicy, roboty oprowadzajgce i pomagajace klientom sklepow,
bankdéw, muzedw, urzedéw i inne

Przyktady:

Wakamaru Paro

Kansei KASPAR
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9. Zrobotyzowane $rodki transportu, autonomiczne samochody

zrobotyzowane Srodki transportu do przemieszczenia ludzi, autonomiczne i pétautonomiczne samochody,
zrobotyzowane wadzki inwalidzkie, zrobotyzowane pojazdy dla oséb starszych i niepetnosprawnych, osobiste roboty
transportowe, autonomiczne pojazdy cywilne i inne

Przyktady:

10. Roboty amatorskie

roboty amatorskie, roboty budowane i programowane wtasnorecznie, niekomercyjne roboty budowane przez osoby
prywatne, roboty wtasnej konstrukcji wszelkiego zastosowania, konstrukcje na zawody robotdw i inne

11. Roboty przemystowe

roboty przemystowe: roboty spawalnicze, roboty montazowe, roboty lutownicze, roboty paletyzujgce i
depaletyzujace, roboty pakujgce, roboty transportujgce oraz do przenoszenia materiatéw i zatadunku palet (AGV
(Automated Guided Vehicles), LGV (Laser Guided Vehicles), SGV (Self-Guided Vehicles)), roboty malarskie, roboty
lakiernicze, roboty do obrébki materiatow, nieinwazyjne roboty inspekcyjne i testujace, roboty do kontroli jakosci
(pomiary, kontrola ksztattow, kontrola uszczelnien, itd.), roboty typu pick & place, komérki robotyczne (robotic cells),
roboty manipulujgce obiektami (przenoszenie, obracanie, itp), roboty napetniajgce i uszczelniajgce (butelki, kartony,
worki, itp), roboty dozujgce, roboty do owijania palet, owijarki, roboty do naktadania opasek, roboty do foliowania
produktéw, roboty do kapturowania, roboty do utylizacji i zabezpieczania odpadéw przemystowych, roboty
sortujgce, roboty pracujgce w elektrowniach atomowych, roboty do formowania odlewéw metali i tworzyw
sztucznych, roboty do zamykania pudetek, roboty do tzw. clean room, roboty dla przemystu lekkiego i ciezkiego,
roboty obstugujace i wspomagajace inne maszyny i inne
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Przyktady:

ABB - IRB 66505 KUKA - KR 1000 titan F

Fanuc - M-10iA Series Elettric80 — LGV Quad
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PODZIAt ROBOTOW ZE WZGLEDU NA SPOSOB PORUSZANIA SIE:

1. Roboty ladowe
a. Stacjonarne (nie wyposazone w uktad napedowy do poruszania sie)
b. Mobilne (wyposazone w uktad napedowy do poruszania sie)
i. Kotowe (kota)
ii. Kroczace (nogi)
iii. Skaczace
iv. Petzajgce / czotgajace sie
v. Toczace sie (kula, walec)
vi. Poruszajace sie poprzez adhezje / przyklejanie / przywieranie / podcisnienie, itd.
vii. Poruszajace sie na gasienicach
viii. Poruszajace sie dzieki sSrubom
ix. Poruszajgce sie dzieki zmianie ksztattu, wysuwanie elementéw, itd.

2. Roboty podwodne i poruszajgce sie na wodzie (ptywajace, AUV (Autonomous Underwater Vehicle), ROV
(Remotly Operated Vehicles), UUV (Unmanned Underwater Vehicles), USV (Unmanned Surface Vehicle),
podwodne ramiona robotyczne)

3. Roboty powietrzne (latajgce, UAV (Unmanned Aerial Vehicle), SUAV (Small Unmanned Aerial Vehicle),
MUAV (Miniature Unmanned Aerial Vehicle), RUAV (Rotary Unmanned Aerial Vehicles), UCAV (Unmanned
Combat Air Vehicle), RPA (Remote Piloted Aircraft), UTA (Uninhabited Tactical Aircraft), UAS (Unmanned
Aircraft System), drony, samoloty bezzatogowe, helikoptery bezzatogowe, quadrokoptery, heksakoptery)

4. Roboty wodno — Igdowe

5. Roboty wodno - powietrzne

PODZIAt ROBOTOW PRZEMYStOWYCH ZE WZGLEDU NA STRUKTURE KINEMATYCZNA:

1. Roboty stacjonarne

e roboty z szeregowg strukturg kinematyczng (z otwartym taricuchem kinematycznym)

- kartezjanskie (PPP), roboty portalowe (Gantry)

- cylindryczne (OPP)

- SCARA (OOP) (Selectively Compliant Assembly Robot Arm)
- sferyczne (OOP)

- przegubowe (antropomorficzne) (000)

e roboty z réwnolegty strukturg kinematyczng (z zamknietym taricuchem kinematycznym - roboty
réwnolegte)

2. Roboty mobilne

- roboty poruszajace sie po statym torze (np. torze indukcyjnym)
- autonomiczne roboty mobilne (AGV - Automated Guided Vehicles, LGV — Laser Guided Vehicles)
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PODZIAt ROBOTOW ZE WZGLEDU NA SPOSOB PROGRAMOWANIA | MOZLIWOSCI
KOMUNIKACYJNE:

1. Roboty I generacji (nauczane): urzadzenia wyposazone w pamie¢, do ktérej s wprowadzane rozkazy, a
nastepnie, bez ingerencji cztowieka, zdolne do wykonania zaprogramowanych czynnosci. Roboty | generacji
nie sg zdolne do samodzielnego zbierania informacji o zewnetrznym srodowisku pracy oraz majg
ograniczone wtasciwosci funkcyjne. Zalicza sie do nich m.in. roboty przemystowe przeznaczone do
podawania i odbierania obiektow z linii produkcyjnej.

zaklécenia
wielkosci
URZADZEMIE sterowanie . UKLAD wyjiciowe
STERUJACE "|  (roBoT) >

2. Roboty Il generacji (uczace sie): urzadzenia potrafigce rozpoznaé dany obiekt w zbiorze, bez wzgledu na
jego potozenie i ksztatt. Mozliwa jest zmiana miejsca pracy robota wzgledem poszukiwanego elementu.
Roboty Il generacji majg ograniczong mozliwosc¢ rozrdzniania ksztattéw i potozen dzieki zastosowaniu
uktadoéw czujnikowych i systemdéw wizyjnych, potgczonych z jednostkg komputerows, analizujacg i
przetwarzajaca sygnaty.

zaklécenia
wi-_':_l k_ﬂ:';ci
URZADTENIE sterowanie 2 UKLAD wyjiciowe
STERUJACE (ROBOT)
A
POMIAR -+

3. Roboty lll generacji (inteligentne): urzadzenia wyposazone w sztuczng inteligencje, charakteryzujace sie
mozliwosciami intelektualnymi, pozwalajgcymi na dziatania w zmieniajgcych sie warunkach oraz prace w
nieznanym $rodowisku. Wyposazenie robota w zaawansowane technologicznie uktadu czujnikowe,
odpowiedzialne za odbieranie z otoczenia sygnatéw wizyjnych, gtosowych i dotykowych pozwalajg na
rozpoznawanie przedmiotow w przestrzeni, ktéra zostata zapisana w pamieci robota. Roboty Il generacji
potrafig dziata¢ w nieznanym srodowisku.

PODZIAL ROBOTOW (asimo.pl) ver. 1.4



ASIMO.PL

DOBRA STROMA ROBOTYKI

PODZIAt ROBOTOW ZE WZGLEDU NA UKtAD NAPEDOWY:

1. Roboty z napedem elektrycznym
2. Roboty z napedem pneumatycznym
3. Roboty z napedem hydraulicznym

4. Roboty z napedem mieszanym

PODZIAt ROBOTOW PRZEMYStOWYCH NA PODSTAWIE BUDOWY JEDNOSTKI KINEMATYCZNEJ:

1. Roboty monolityczne — jednostki kinematyczne o niezmiennej konstrukcji mechanizmu. Producent
dostarcza wszystkie niezbedne zespoty ruchu wraz z efektorem, zgodnie z oczekiwaniami odbiorcy.

2. Roboty modutowe — jednostki kinematyczne ztozone zgodnie z potrzebami klienta, z dostarczonych przez
producenta gotowych zespotéw ruchéw. Pomimo iz producent nie ogranicza mozliwych do zestawienia
struktur, sg one ograniczone poprzez wtasnosci mechaniczne i dynamiczne dostarczonych modutow.
Przyktadowo klient dostarcza informacji na temat zgdanych zakreséw ruchéw poszczegdlnych cztondéw
manipulatora, a producent dostarcza odpowiednie moduty wraz z uktadem zasilania i sterowania.

3. Roboty pseudomodutowe — jednostki o statej strukturze kinematycznej, ale dopuszczonej przez

producenta mozliwosci wymiany przez uzytkownika niektdrych zespotéw ruchu, z reguty bedacych na
koncu tanicucha kinematycznego.
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